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အဆင့် ြမင့ ် အေသးစားေြမတူးစက်အအဆဆငင့ ် ြြမမငင့ ် အအေေသသးးစစာားးေေြြမမတတူးစက်ြမ ူးစက
လုပ်ငန်းေဆာင်ရွက်မှင့် ေလာင်စာဆ ီ
အကျိးများမကို တိုးတက်ေစေသာ ေနာက်ဆံုးေပ 
ဟိုက်ဒေရာလစ်စနစ် (1PLS) ကို Kubota KX033-4 
တွင် အသစ်စက်စက် တပ်ဆင်ထားပါသည်။ ၎င်းက 
သံုးစွဲသူများကို ပို၍အဆင်ေြပထိေရာက်စွာ 
အလုပ်လုပ်ကိုင်ိုင်ရန် ကူညီေပးပါသည်။

KX033-4 ကို Kubota တိုက်ိုက်ထိုးသွင်းမ အင်ဂျင်
ှင့ ်အတူ တပ်ဆင်ထားပါသည်။ ေြမတူးြခင်းှင့  ်
ပင့ ်မြခင်းစွမ်းေဆာင်ရည်ကို အြမင့ ်ဆံုး ြဖစ်ေစရန  ်
အင်ဂျင်ှင့ ် စက်တို ကို တစ်ချနိ ်တည်း 
ဖန်တီးလုပ်ေဆာင်ထားပါသည်။ ထိုအြပင် ဆူညံ 
တုန်ခါမှင့ ် ေလာင်စာအသံုးြပမကို ေလာ့ချရန်
လည်း လုပ်ေဆာင်ေပးပါသည်။

Kubota မူလ 
တိုက်ိုက်ထိုးသွင်းမ 
အင်ဂျင်

ဖနတးလုပေဆာာငထားပါသည။ ထုအြပင  ဆူဆူည 
တုန်ခါမှင့ ် ေလာာင်စာအသံုးြပမကို ေလာ့ချရရန်
လည်း လပ်ေေဆာင်င်ေငေပးပပးပါသညါသ ််။လညး လုပုပေေဆာဆာငငငငေေပးပပးပါသညသညါသည။။

အဆင့ ် ြမင့ ်မားမရသကိုခံစားလိုက်ပါ
KX033-4



အရည်အေသွးြမင့်မားေသာ စွမ်းေဆာင်ရည်

    ေအာ်တို အလွတ်လည်မစနစ်
ကူဘုိတာ၏ Auto Idle စနစ်သည် ေလာင်စာဆီကုိေခတာေပးသည်။ အင်ဂျင်အြမန်န်းကုိ လုိအပ်ြခင်းမရိှ
သည့်အခါ အင်ဂျင် RPM ကုိေလျာ့ချ ေပးသည်။ ထိန်းချပ်လီဗာများကုိအသုံးမြပပဲ ေလးစကန်ကာေသာအခါ 
အင်ဂျင် RPM သည် အေှးန်းသုိ အလုိအေလျာက်ေလာ့ချေပးသည်။
ထိန်းချပ်လီဗာများကုိြပန်လည်အသုံးြပလင် အင်ဂျင် RPM အြမင့်န်းကုိြပန်လည်ရရိှမည်ြဖစ်သည်။
ဤလုပ်ေဆာင်ချက်သည် ဆူညံသံှင့်အိတ်ေဇာေငွထုတ်လတ်မကုိ ေလာ့ချေပးပီး ဆီစားန်းကုိလည်း 
သက်သာေစပါသည်။

ကဘူိုတာ၏ Auto Idle စနစ်သည် ေလာင်စာဆကီိုေခတာေပးသည်။ အင်ဂျင်အြမန်န်းကို လိုအပ်ြခင်းမရှိ
သည့အ်ခါ အင်ဂျင် RPM ကိုေလျာခ့ျ ေပးသည်။ ထန်ိးချပ်လဗီာများကိအုသုံးမြပပဲ ေလးစကန်ကာေသာအခါ 
အင်ဂျင် RPM သည် အေးှန်းသို အလိုအေလျာက်ေလာခ့ျေပးသည်။
ထန်ိးချပ်လဗီာများကိုြပန်လည်အသုံးြပလင် အင်ဂျင် RPM အြမင့်န်းကိုြပန်လည်ရရှိမည်ြဖစ်သည်။
ဤလပ်ုေဆာင်ချက်သည် ဆညံူသံငှ့အ်တ်ိေဇာေငွထတ်ုလတ်မကို ေလာခ့ျေပးပးီ ဆစီားန်းကိုလည်း 
သက်သာေစပါသည်။

ကူဘုိတာ၏ Auto Idle စနစ်သည် ေလာင်စာဆီကုိေခတာေပးသည်။ အင်ဂျင်အြမန်န်းကုိ လုိအပ်ြခင်းမရိှ
သည့်အခါ အင်ဂျင် RPM ကုိေလျာ့ချ ေပးသည်။ ထိန်းချပ်လီဗာများကုိအသုံးမြပပဲ ေလးစကန်ကာေသာအခါ 
အင်ဂျင် RPM သည် အေှးန်းသုိ အလုိအေလျာက်ေလာ့ချေပးသည်။
ထိန်းချပ်လီဗာများကုိြပန်လည်အသုံးြပလင် အင်ဂျင် RPM အြမင့်န်းကုိြပန်လည်ရရိှမည်ြဖစ်သည်။
ဤလုပ်ေဆာင်ချက်သည် ဆူညံသံှင့်အိတ်ေဇာေငွထုတ်လတ်မကုိ ေလာ့ချေပးပီး ဆီစားန်းကုိလည်း 
သက်သာေစပါသည်။

လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်သည့်နာရီများလည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ 
ေခတရပ်ထားသည်

လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ 
ေခတရပ်ထားသည်

လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ 
ေခတရပ်ထားသည်

(ထိန်းချပ်လီဗာကို 
အသံုးြပေဆာင်ရွက်ေနသည)်

(ထိန်းချပ်လီဗာကို 
မထိဘဲထားထားသည်)

လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ 
ြပန်စတင်ထားသည်
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အင်ဂျင်

・တကိျေသာေဆာင်ရွက်ချက်ကုိ ေချာေမွေစသည်
・အင်ဂျင် ဝန် ေလျာက့ျသွားသည်

・ေလာင်စာဆီအကျိးများမ တိုးတက်လာသည်
・အားေကာင်းေသာ စွမ်းအား

ဟိုက်ဒေရာလစ်စနစ်အသစ်ကိ ုတပ်ဆင်ကာ ကာလရှည ်နည်းပညာများကိ ုေပါင်းစပ်ထား
ေသာေကာင့ ်ေြမတူးြခင်း၊ ပင့်မြခင်း၊ သွားလာြခင်းှင့် စသည်တိုကဲ့သိုေသာ 
လုပ်ေဆာင်ချက်များကိ ုထိေရာက်မအရှိဆံုး စွမ်းေဆာင်ေပးပါတယ်။

ဟိုက်ဒေရာလစ်စနစ်အသစ်ကိ ုတပ်ဆင်ကာ ကာလရှည ်နည်းပညာများကိ ုေပါင်းစပ်ထား
ေသာေကာင့ ်ေြမတူးြခင်း၊ ပင့်မြခင်း၊ သွားလာြခင်းှင့် စသည်တိုကဲ့သိုေသာ 
လုပ်ေဆာင်ချက်များကိ ုထိေရာက်မအရှိဆံုး စွမ်းေဆာင်ေပးပါတယ်။

    သာလွန်ထူးကဲေသာ တည်ငိမ်မှင့် ပင့်မြခင်း စွမ်းရည်
KX033-4 ၏ စွမ်းအားြပည့်ပီး တုန်ြပန်လုပ်
ေဆာင်ေသာ အေရှပုိင်း အလုပ်လုပ်သည့်
အပုိင်းသည် သင့်ရဲ ေြမတူးြခင်း၊ ပင့်မြခင်းှင့် 
ဝန်တင်ြခင်းလုပ်ငန်းများကုိ ယုံကည်မအြပည့်နဲ 
လုပ်ေဆာင်ုိင်မကုိ ေပးစွမ်းုိင်ပါသည်။

    ပန်ပ်တစ်လံုး ဝန် အာံုခံြခင်းစနစ်
ဤစနစ်သည် ဝန်ေြပာင်းလဲမများှင့်အညီ ဟုိက်ဒေရာလစ်ဖိအားကုိ ချန်ိညကိာ ထိန်းချပ်လီဗာ၏ လပ်ရှားမကုိ 
အတိအကျ တုံြပန်လုပ်ေဆာင်ပါသည်။
အင်ဂျင် ဝန် ေသးငယ်ေသာေကာင့်၊ အမျိးမျိးေသာ တုိင်းတာြခင်းှင့် ေရာစပ်ြခင်း ေဆာင်ရွက်ချက်များကုိ 
ဟုိက်ဒေရာလစ်စီးဆင်းမ၏ စွမ်းေဆာင်ရည်အား ဆုံးံးြခင်းမရိှဘဲ လုပ်ေဆာင်ုိင်ပါသည်။
KX033-4 ေလာင်စာေခွတာမသည် ယခင်ေမာ်ဒယ်ှင့်ယှ်လင် 13% တုိးလာပါသည်။

    ေရƮးချယ်ခွင့်အတွက ်ဘရိတ်ကာ
ဘရိတ်ကာကုိ ချတ်ိတဲွထားြခင်းြဖင့် အလုပ်ထိေရာက်မကုိ 
တုိးပွားေစပါလိမ့်မည်



စက်ေမာင်းသ ူအဆင်ေြပမစက်ေမာင်းသ ူအဆင်ေြပမစက်ေမာင်းသ ူအဆင်ေြပမ

    ဖွင့်ရလွယ်ကူေသာ အေရှဘက ်ဆလိုက်ဒ်ြပတင်းေပါက်
KX033-4 ၏ အေရှဘက် မှန်ြပတင်းေပါက်ကုိ အဆင်ေြပေြပ ဖွင့်ုိင်ပါသည်။

    အလွန်ေကာင်းေသာ အတွင်းပိုင်း

စက်ေမာင်းသူအတွက် သက်ေသာင့်သက်သာြဖစ်ေစသည့် 
ဒီဇုိင်းထုတ်လုပ်ထားပီး ထုိင်ခုံအမီှကုိ လုိအပ်သလုိ 
ချန်ိညအိသုံးြပုိင်သည်။

အလွန်ေကာင်း၍ သက်ေသာင့်သက်သာရိှေသာထုိင်ခုံ

စက်ေမာင်းသူသည် ဒုိဇာလီဗာ၏ ထိပ်ဆုံးတွင် တပ်ဆင်ထား
ေသာခလုတ်ကုိ ိှပ်လုိက်ြခင်းြဖင့် ေမာင်းှင်ြခင်းအြမန်န်း
ကို 1ခုေြမာက် မ ှ2ခုေြမာက်သုိ ေြပာင်းလဲုိင်ပါသည်။

အြမန်န်း 2 မျိး သွားလာမ ခလုတ်

စက်ေမာင်းသူှင့် ရင်းီှးကမ်းဝင်ေသာ ဒစ်ဂျစ်တယ်ဒုိင်ခွက်

ဒစ်ဂျစ်တယ်ဒုိင်ခွက်

CAB တွင် ေလစီးဆင်းမကုိ တုိးြမင့်ေစပီး 
စက်ေမာင်းသူကုိ အဆင်ေြပေစသည်။

ေလေအးေပးြခင်း

ပုံစံထုတ်ထားေသာ လက်တင်သည် လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်
မကို တုိးြမင့်ေစကာ စက်ေမာင်းသူ၏ ပင်ပန်းွမ်းနယ်မကုိ 
ေလာ့ချေပးပါသည်။

လက်တင်

    လက်တင်

    ဘီးပတ်ိုလာ (အနိမ့်ပိုင်းိုလာ)
ခေရာ်လာများကုိ ေချာေမွစွာြဖင့် တည်တည်ငိမ်ငိမ် လှည့်ပတ်ုိင်ရန် ုိလာများကုိ ယာ်
၏ကုိယ်ထည် ထိပ်ပုိင်းှင့် ေအာက်ေြခတုိတွင် အသုံးြပထားပါသည်။

    ကျယ်ဝန်းေသာဝင်ေပါက်
ပုိမုိကျယ်ဝန်ေသာ တံခါးှင့် ပုိမုိကီးမားေသာ 
ေြခချရန်ေနရာလွတ်တုိပါရိှသည့် ကီးမားေသာ 
CAB ေကာင့် စက်ထံ ဝင်ေရာက်မ၊ ထွက်ခွာမ
တိုကို ပုိမုိလွယ်ကူေစပါသည်။

A

A

C

D

B

E

D

E

B

C

အသစ်

ပိုမိုကီးမားေသာ ဝင်ေပါက်၊ ပိုမိုေသာ ေြခချိုင်သည့်ေနရာအကျယ်၊ အဆင်ေြပေစရန ်
ပံုစံထုတ်ထားသည့် ကျယ်ဝန်းေသာ အတွင်းပိုင်း၊ ိုးရှင်းေသာ အလှည့်ကျ ေဆာင်ရွက်ချက်များြဖင့်၊
KX033-4 ၏ ဇိမ်ကျေသာ စက်ေမာင်းခန်းသည ်စက်ေမာင်းသူအတွက ်အဆင်ေြပေချာေမွစွာ 
သက်ေသာင့်သက်သာေမာင်းှင်ိုင်မအကျိးြဖစ်ထွန်းေစပါသည်။

ပိုမိုကီးမားေသာ ဝင်ေပါက်၊ ပိုမိုေသာ ေြခချိုင်သည့်ေနရာအကျယ်၊ အဆင်ေြပေစရန ်
ပံုစံထုတ်ထားသည့် ကျယ်ဝန်းေသာ အတွင်းပိုင်း၊ ိုးရှင်းေသာ အလှည့်ကျ ေဆာင်ရွက်ချက်များြဖင့်၊
KX033-4 ၏ ဇိမ်ကျေသာ စက်ေမာင်းခန်းသည ်စက်ေမာင်းသူအတွက ်အဆင်ေြပေချာေမွစွာ 
သက်ေသာင့်သက်သာေမာင်းှင်ိုင်မအကျိးြဖစ်ထွန်းေစပါသည်။



လွယ်ကူေသာ ြပြပင်ထိန်းသိမ်းမလယွ်ကေူသာ ြပြပင်ထနိ်းသမိ်းမလွယ်ကူေသာ ြပြပင်ထိန်းသိမ်းမ

    အြပည့်ဖွင့်ထားေသာ ေဘာနက်ဖံုး
အေနာက်ဘက်ှင့် အေရှဘက် ေဘာနက်ဖုံးများကုိ အြပည့်ဖွင့်ထားြခင်းသည် အင်ဂျင်၊ ထိန်းချပ်ဗား
များ၊ ငှ့ ်အြခားေသာ အစိတ်အပုိင်းများထံ အလွယ်တကူ ဝင်ကည့်ုိင်ေစပါသည်။ ၎င်းက သင်၏ 
KX033-4 ကို အေကာင်းဆုံး လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်ြခင်း အေနအထားတွင် ထားရိှထားရန်အတွက် ကူ
ညီေပးရန် ုိးရှင်းေသာ ြပြပင်ထိန်းသိမ်းမှင့် ြပြပင်မ လုပ်ငန်းများထံ ဦးတည်ေပးပါသည်။

    စတီးပန်နယ်များ
တာရှည်ခံေသာ စတီးေဘးဘက်ပန်နယ်များကုိ အြမန် စစ်ေဆးမှင့် အလှည့်ကျ ြပြပင်ထိန်းသိမ်း
မအတွက် အလွယ်တကူ ဖွင့်ုိင်ပါသည်။ တန်ြပန်အေလး၏ အစွန်းပုိင်း အတွင်းဘက်တွင် 
ေနရာချထားြခင်းသည် ပန်နယ်များကုိ အမှတ်တမ့ဲ ပျက်စီးေစမမှ ကာကွယ်ေပးမကုိ 
ထပ်ေပါင်းေပးပါသည်။

    ပန်ပ်ှင့် အင်ဂျင်ေအာက်ရှ ိ
    ကာဗာများ
ေြမြပင်ေကာင့် ပျက်စီးမကုိ တားဆီးရန် ကာဗာများကုိ ပနပ််ှင့် အင်ဂျင်ေအာက်တွင် 
တပ်ဆင်ထားပါသည်။

    ကာကွယ်ထားေသာ ဆလင်ဒါပိုက်များ
ေဂ ဆလင်ဒါပုိက်များသည် လက်တံအတွင်းတွင် တည်ရိှပီး၊ စက်လက်တံကီး ဆလင်ဒါပုိက်များကုိ 
စက်လက်တံကီး ေအာက်ေြခတွင် သွယ်ထားပါသည်။

    စု၍ထိန်းထားေသာ ဆံုလည်ဘယ်ရင ်
    ေချာဆီထည့်ြခင်း
ဆုံလည်ဘယ်ရင်၊ ဂီယာအေချာင်း၊ ငှ့ ်လယဲမ်းမ ဆလင်ဒါပင်များအတွက် အမဲဆီထည့်သည့်အမှတ်များ
ကို အံ၏ု အေရှဘက်တွင် အဆင်ေြပေြပြဖင့် စုဖဲွေပးထားပါသည်။

    တတိယလိုင်း ဟိုက်ဒေရာလစ ်အြပန်
ဘရိတ်ကာ က့ဲသုိေသာ တစ်လမ်းသွား ဟုိက်ဒေရာလစ် ချတ်ိတဲွကိရိယာများြဖင့် အလုပ်လုပ်ကုိင်
သည့်အခါ၊ စံထားေသာ တတိယလုိင်း ဟုိက်ဒေရာလစ် အြပန် စနစ်သည် ဆကီို တုိင်ကီထံသုိ 
တုိက်ုိက်ြပန်သွားုိင်ေစပါသည်။

ေလစစ်A

ေရခဲွထုတ်ကိရိယာB

ေလာင်စာဆီစစ်C

စတက်တာေမာ်တာD

ေအာ်လ်တာေနတာE

Kubota 
စစ်မန်ှေသာအစတ်ိအပိုင်းများ
အြမင့ဆုံ်း စမ်ွးေဆာင်ရည်၊ 
တာရည်ှခံမငှ့ ်
ေဘးကင်းမအတက်ွ

A

B

C

D

E

Kubota ၏ အသံုးြပသ ူရင်းှီးကမ်းဝင်မထ ံအာံုစိုက်မကို KX033-4 
၏ အင်ဂျင်အသွင်အြပင်၌ပင ်ရှာေတွိုင်ပါသည်။
အင်ဂျင်အစိတ်အပိုင်းများကို အလွယ်တက ူဝင်ကည့်ိုင်ရန်အတွက ်
တစ်ဖက်ြခမ်းတွင ်ေပါင်းစည်းထားေသာေကာင့ ်စစ်ေဆးမများှင့် 
ြပြပင်မများကိ ုလျင်ြမန်လွယ်ကူစွာ ြပလုပ်ိုင်ပါသည်။

Kubota ၏ အသံုးြပသ ူရင်းှီးကမ်းဝင်မထ ံအာံုစိုက်မကို KX033-4 
၏ အင်ဂျင်အသွင်အြပင်၌ပင ်ရှာေတွိုင်ပါသည်။
အင်ဂျင်အစိတ်အပိုင်းများကို အလွယ်တက ူဝင်ကည့်ိုင်ရန်အတွက ်
တစ်ဖက်ြခမ်းတွင ်ေပါင်းစည်းထားေသာေကာင့ ်စစ်ေဆးမများှင့် 
ြပြပင်မများကိ ုလျင်ြမန်လွယ်ကူစွာ ြပလုပ်ိုင်ပါသည်။



ေဘးကင်းမေဘးကင်းမေဘးကင်းမ

    ဆံုလည် နက်ဂတစ် ဘရိတ်
ဆံုလည် နက်ဂတစ် ဘရိတ်သည် ၎င်း၏ လက်ရှိအေနအထားတွင ်
ဆံုလည် လုပ်ေဆာင်ချက်ကို အလိုအေလျာက် ေလာ့ခ်ချေပးပါသည်။ 
၎င်းသည် ထင်မှတ်မထားေသာ စက်လပ်ရှားမကို တားဆီးေပးပါသည်။ 
သီးြခားအားြဖင့် ဆင်ေြခေလာများေပတွင် အလုပ်လုပ်ကိုင်သည့်အခါ 
သိုမဟုတ် အလုပ်ခွင်များကားတွင် ေြမတူးစက်ကို ဆွဲသွားသည့်အခါ 
၎င်းက အသံုးဝင်ပါသည်။

    သွားလာမ နက်ဂတစ် ဘရိတ်
သွားလာမ နက်ဂတစ် ဘရိတ်သည် မလိုလားေသာလပ်ရှားမကို တားဆီးရန် 
ဘီးပတ်များကို ေလာ့ခ်ချေပးပါသည်။ ၎င်းက ေြမတူးစက်ကို ထရပ်ကားများ
ေပတွင်တင်၍ သွယ်ပိုစ် သိုမဟုတ် ဆင်ေြခေလာများေပတွင် ၎င်းကို 
သိမ်းဆည်းစ် ၎င်းကို လံုြခံစွား ရှိေနေစပါသည်။

    မန်ျရယ်ေလာ့ခ် ဖွဲစည်းပံု
ရည်ရွယ်မထားေသာ လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မကုိ တားဆီးရန် မန်ျရယ်ေလာ့
ခ် ဖဲွစည်းပုံကုိ လက်ခံကျင့်သုံးထားပါသည်။ ဝန်ချလီဗာကုိ ပင့်မလုိက်သည့်
အခါ စက်ပုိင်းဆုိင်ရာလင့်ခ် (အသွား၊ လယဲမ်းမ၊ အရန်) ေရွမသွားပါ။

    သွားလာမ အြမန်န်း 
    ေအာ်တို ေလာ့ချမ
သွားလာမ အြမန်န်း ေအာ်တုိ ေလာ့ချမသည် သွားလာမဆုိင်ရာ အလုပ်ဝန်ေပ
တွင် မူတည်၍ သွားလာမ အြမန်န်းကုိ ြမင့်မှ နမိ့်သို အလုိအေလျာက်ေြပာင်းလဲ
ေပးေသာ လုပ်ေဆာင်ချက် ြဖစ်ပါသည်။

ကွင်းဆင်းစစ်ေဆးမ
ROPS (လိမ့်ကာေမှာက်သွားြခင်းကို ကာကွယ်ေပးေသာ ဖွဲစည်းပံ)ု ှင့် FOPS 
(အရာဝတများ ြပတ်ကျလာြခင်းမ ှကာကွယ်ေပးေသာ ဖွဲစည်းပံ)ု ေပရှိ အားစိုက်မဆိုင်ရာ 
ခွဲြခမ်းစိတ်ြဖာမသည် ေဖာ်ြပပါလိုအပ်ချက်များှင့် ကိုက်ညီေကာင်း ေဖာ်ြပပါသည-်

လိုအပ်ေသာ စွမ်းအင်စုပ်ယူမ လုပ်ေဆာင်ိုင်စွမ်း
လိုအပ်ေသာ ဝန်သယ်ေဆာင်ြခင်း လုပ်ေဆာင်ိုင်စွမ်း
စက်ေမာင်းသူ၏ ေဘးကင်းေသာဇုန်ကို ေသချာေစမ

ကမာ့အဆင့် ROPS/FOPS (ထိုင်ခံုခါးပတ်များ ပံ့ပိုးေပးထားသည်) ကို စက်ေမာင်းသူ၏ ေဘးကင်းမအား တိုးြမင့်ရန်အတွက် အသံုးြပထားပါသည်။
    ROPS/FOPS

စုေဆာင်းကိရိယာသည် အစားထိုး ချတိ်တွဲကိရိယာများကို ပိုမိုေဘးကင်း 
ထိေရာက်ေအာင် ြပလုပ်ေပးပါသည်။ ေသာ့ကို "ဖွင့်" အေနအထားသို 
လှည့်လိုက်ြခင်းသည် အရန် ဟိုက်ဒေရာလစ်ပိုက်ရှိ ဖိအားအကွင်းအကျန်ကို 
ရှင်းလင်းေပးပါသည်။ အေရှဘက် ချတိ်တွဲကိရိယာကို ပင့်ေြမာက်ထားစ ်
အင်ဂျင်ကို မေတာ်တဆ စက်သတ်မိပါက၊ ေသာ့ကို "ဖွင့်" အေနအထားသို 
လှည့်လိုက်ြခင်းသည် ၎င်းကို ေဘးကင်းစွာ ှိမ့်ချိုင်ေစပါသည်။

    စုေဆာင်းကိရိယာ

    အေရှဘက ်ဒစ်ဂျစ်တယ်ဒိုင်ခွက်
ေဖာ်ြပပါ ကူဘုိတာ၏ သာလွန်ထူးကဲေသာ ထိန်းချပ်မစနစ်ှင့်ဒစ်ဂျစ်တယ်ဒုိင်ခွက်အသစ်သည် 
စက်ေမာင်းသူ၏ လက်ေချာင်းထိပ်များြဖင့်လွယ်ကူစွာအသုံးြပုိင်သည်။ ပုိမုိလွယ်ကူေသာ ခလုတ် 
လုပ်ေဆာင်ချက်ကုိ အထင်ကရြဖစ်ေအာင်လုပ်ထားပီး၊ အသုံးြပသူ-ရင်းီှးကမ်းဝင်မရိှေသာ 
ဒစ်ဂျစ်တယ်ဒုိင်ခွက်ကုိ စက်ေမာင်းသူ၏ အေရှ ညာဘက်ေထာင့်တွင် ထားရိှထားပါသည်။ 
ဤ စက်ေမာင်းသူကုိမျက်ှာမူထားေသာ ပုိမုိကျယ်ြပန်သည့် 
ဖန်သားြပင်သည် ြမင်ုိင်စွမ်းကုိ အလွန်အမင်း တုိးတက်
ေစပါသည်။ ပုိမုိလွယ်ကူေသာ အသုံးြပုိင်မ၊ ုိးရှင်းေသာ 
ဆက်တင်များ၊ ဖတ်ရလွယ်ကူေသာ န်ြပကိရိယာများ
ငှ့ ်အချက်ေပးမများြဖင့်၊ သင်သည် ေြမတူးစက်၏ 
လုပ်ေဆာင်ြခင်းအေြခအေနကုိ အမဲတမ်း အမဲတမ်း 
သတိြပမိပါလိမ့်မည်။

    လည်ပတ်ေဆာင်ရƮက်မ ရာဇဝင်မှတ်တမ်း
လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ ရာဇဝင်ကုိ U30-6 တွင် အလုိအေလျာက် မှတ်တမ်းတင်ထားပါ
သည်။ သင်သည် တည်ေဆာက်ပါရိှေသာ ြပကဒိန်ကုိ ဒီအတုိင်း စစ်ေဆးကည့်ြခင်းြဖင့် 
စက်၏ အသုံးြပမရက်စဲွေပါင်း 90 ရက်အထိကုိ ြပန်လည်ကာ ကည့်စစ်ေဆးုိင်ပါသည်။

စ ံမုဒ်

သတိေပး မုဒ်

လည်ပတ်ေဆာင်ရွက်မ ရာဇဝင်မှတ်တမ်း

FOPS-1 အားစိုက်မဆိုင်ရာ 
ခွဲြခမ်းစိတ်ြဖာမ ဂရပ်

ု  ု ရ
တြဖာမ ဂရပ်

ြပတ်ကျလာေသာအရာဝတ

ြမင့်

နိမ့်
အားစိုက်မတန်ဖိုး

ဝန်

ုပ်ပံု

ROPS အားစိုက်မဆိုင်ရာ 
ခွဲြခမ်းစိတ်ြဖာမ ဂရပ်



သတ်မှတ်ချက်များ

ဤကတ်တေလာက်ရှ ိသတ်မှတ်ချက်များကိ ုကိတင်အသိေပးြခင်းမရှိဘ ဲေြပာင်းလဲိုင်ပါသည်။

KX033-4 ၏ အလုပ်လုပ်ကိုင်သည့် အတိုင်းအတာ

ေမာ်ဒယ်
0.08
480

3290 / 3460
3370 / 3540

4750
2490 / 2480

1550
290

Kubota D1803-M-DI-E2-BH
1826

20.5(27.5)
4980
3560
3100
2840
5210

70 / 48
2040
1640
1250

30.2(3077)
17.2(1756)

47
စတီးလ်

300
2100
1660

2.5 / 4.5
30
8.6

1550
345

380 / 365
ေြပာင်းလဲိုင်ေသာ ပန်ပ် × 1

+ ဂီယာ ပန်ပ် × 1
ဟိုက်ဒေရာလစ ်ပစတင် ေမာ်တာ
ဟိုက်ဒေရာလစ ်ပစတင် ေမာ်တာ

ေဂ စွမ်းေဆာင်ရည်
စံ ေဂ အနံ
စက် အေလးချနိ်
လည်ပတ်ေဆာင်ရƮက်သည့်အေလးချနိ ်(စက်ေမာင်းသူ၏အေလးချနိ ်အပါအဝင်)

m3

mm
kg
kg

mm
mm
mm
mm

  
cc

kW (HP)
mm
mm
mm
mm
mm
ဒီဂရီ
mm
mm
mm

kN (kgf)
kN (kgf)

L

mm
mm
mm

km / h
ဒီဂရီ
rpm
mm
mm
mm

အတိုင်းအတာများ

အလံုးစံ ုအလျား
အလံုးစံ ုအြမင့် (ေပါင်းမိုး/စက်ေမာင်းခန်း)
အလံုးစံ ုအနံ
အနည်းဆံုး ေြမြပင်လွတ်ကင်းမ
ေမာ်ဒယ်
ပစ်စတင်မ ှဖယ်ထုတ်ိုင်ေသာ ေလထုထည်ပမာဏ
သတ်မှတ်ထားေသာ အထွက်အား (ပါဝါ) (SAE J1995 အားလံုးေပါင်း)
အများဆံုး တူးဆွသည့်အြမင့်
အများဆံုး စွန်ပစ်သည့်အြမင့်
အများဆံုး တူးဆွသည့်အနက်
အများဆံုး ေထာင်လိုက်နံရ ံတူးဆွသည့်အနက်
အများဆံုး တူးဆွသည့်အချင်းဝက်
စက်လက်တံကီး လဲယမ်းမ (ဘယ်/ညာ)
အနည်းဆံုး ေကွသည့်အချင်းဝက ်(လဲယမ်းမမပါဘ)ဲ
အနည်းဆံုး ေကွသည့်အချင်းဝက ်(လဲယမ်းမြဖင့်)
အနည်းဆံုး ေနာက်ပိုင်း ေကွသည့်အချင်းဝက်
အများဆံုး အသံုးြပိုင်ေသာစွမ်းအား (ေဂ)
အများဆံုး အသံုးြပိုင်ေသာစွမ်းအား (လက်တံ)

ခေရာ်လာ အလျား
တမ်ဘလာ အကွာအေဝး
သွားလာမအြမန်န်း (1ခုေြမာက/်2ခုေြမာက ်ဂီယာ)
အများဆံုး အတက် ေထာင့်ချိး

အနံ
အလျား
အများဆံုး ေြမြပင်အထက ်ပင့်မမ/ေြမြပင်ေအာက ်ပစ်ချမ

အတိုင်းအတာများ

အလုပ်လုပ်ကိုင်သည့် အတိုင်းအတာ

ေလာင်စာဆီတိုင်က ီဆန်သည့်ပမာဏ
ဘီးပတ်အမျိးအစား
ခေရာ်လာ Ƒှး အနံ

သွားလာမအပိုင်း

သွားလာမအပိုင်း

အသွား

ဟိုက်ဒေရာလစ ်ပန်ပ် အမျိးအစား

ဆံုလည် ေမာ်တာ အမျိးအစား
သွားလာမ ေမာ်တာ အမျိးအစား

KX033-4

AKK2209

Kubota Myanmar Co., Ltd.
Lot No. C27, Zone A, Thilawa Special Economic Zone,
Yangon Region, Myanmar.
TEL: 097-7771-9999

410

450

1550

1250

1250 1545

4970

3110

3550

2850

2040

2470

385

375

4750

5100

5210

3500

ေပါင်းမိုး/ စက်ေမာင်းခန်း စတီးခေရာ်လာ
ေပါင်းမိုး/ စက်ေမာင်းခန်း စတီးခေရာ်လာ


